Harmonische Schwingung
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Spezialfall: b—»c (Schwimmer im Meer)
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Lineares Kraftgesetz der Form: F(t) = -D-x(t) Elongation (Weg): x(t) = A-sin(w-t+g@,)
- (t) Geschwindigkeit: v(t) = x(t) = w -A-cos(w-t+q))
::-?'((t) Beschleunigung: a(t) = v(t) = x(t) = -w*A-sin(w-t+e,) = -w2-x(t)
Periode: T= 2“.\/%
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